Einbau- und Betriebsanleitung fur

ROBA-stop® Bremsen/Handllftung croge 3-9)

(B.1110.5.D)

Bitte die Betriebsanleitung sorgfaltig lesen und beachten!

Nichtbeachtung fuhrt moglicherweise zu Funktionsstdrungen bzw. zum Ausfall der Bremse und den damit mit verbundenen Schéaden.

Bitte beachten Sie auch die jeweilige, speziell typenabhangige Einbau- und Betriebsanleitung!

Teileliste

16 Gewindebolzen
17 Ruckholbolzen
18 Kugelknopf

19 Ruckzugfeder

21 Sicherungsmutter
22 Handluftbugel

Tachobremse
Type 83_.41_._

Montage

Die Handliftung kann an die Positio-
nierbremse, Haltebremse (GrofRRe
3 — 8), Tachobremse oder Spitzen- Positionierbremse
lastbremse montiert werden, mit Type 80_.41 .
Ausnahme der Type 804.41 . . Haltebremse
Zur Montage muss die Bremse Type 82_.61 .
abgebaut sein. - =
Der Montageablauf ist bei allen

Bremsentypen gleich.

Montageablauf:

1. Gewindebolzen (16) in Handluftbugel (22) einschrauben, Kugel-
knopf (18) auf Gewindebolzen (16) aufschrauben (mit Loctite
243 sichern).

2. Kunststoffstopfen aus den Bohrungen auf der Rickseite des
Spulentrégers herausnehmen.

3. Ruckzugfedern (19) auf Riickholbolzen (17) aufschieben.

4. Rickholbolzen (17) durch die Aussparungen in der Ankerschei-
be (5) und durch die Bohrungen im Spulentrager (2) stecken.

5. Handliftbiigel (22) mit den Sicherungsmuttern (21) an die Riick-
holbolzen (17) anschrauben.

6. Die Sicherungsmuttern (21) gleichmafig anziehen, bis das vor-
geschriebene Einstellmal3 erreicht ist (siehe Kapitel ,Einstel-
lung®).

DiegE)insteIIung erfolgt im stromlosen Zustand.

Achtung: Das EinstellmaR ist je nach Bremsentype und Bremsen-
groRRe unterschiedlich. Eine falsche Einstellung beeintrachtigt die
Funktion der Bremse oder der Handllftung.

Einstellung
Positionierbremse/Haltebremse:
Type 80_.41 . g i -

82 .61 . <
Das Einstellmal (Luftspalt zwi- T
schen Ankerscheibe (5) und Spu-
lentrager (2)) entnehmen Sie
Tabelle 1 und Bild 2. Die Mes- -
sung des EinstellmaRes erfolgt 5~
durch die drei Kontroll6ffnungen P
am Umfang des Distanzringes 2

(31). Die Offnungen sind mit
Kunststoffstopfen verschlossen.  Bild 2

ROBA-stop® GroRe | 3 4 5 6 7 8 9
Einstellma X [Mm] 1,0 |12 |12 (16 |1,4 |15 |15

Tabelle 1

Hinweis:

Basierend auf der Richtlinie 94/9/EG (ATEX Richtlinien) ist dieses
Produkt ohne Bewertung der Konformitét nicht geeignet fur den
Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen.

Bild 1

Spitzenlastbremse:

Type 863.41_._
866.41_._

Das EinstellmaR (Luftspalt zwi-
schen Ankerscheibe (6) und Spu-
lentrager (2)) entnehmen Sie
Tabelle 2 und Bild 3.

Die Messung des Einstellmal3es
erfolgt durch den offenen
Distanzring (31).

Spitzenlastbremse
Type 863.41_

@ ———18

ROBA-stop® GroRe 7

Einstellmafd X [mm] 1,4

Tabelle 2

Tachobremse:

Type 83_.41 .

Das Einstellmal? entnehmen Sie
Tabelle 3 und Bild 4. Der Distanz-
ring (31) ist nicht verstellbar und
hat keine Kontroll6ffnungen fur
den Luftspalt zwischen Anker-
scheibe (5) und Spulentréager (2).
Deshalb wird bei dieser Brem-
sentype das Maf’ von der Anla-
geflache des Distanzringes (31)
zur Stirnseite der Ankerscheibe
(5) eingestellt.

ROBA-stop® GroRe | 3 4 5 6

Einstellmal X, [mm] | 4,2

9,8

11,2

13,8

Tabelle 3
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