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Konstruktion und Entwicklung

Innovativ fiir lhren Erfolg

Wir setzen mit innovativen und wirtschaftlichen Lésungen
MaBstabe in der Antriebstechnik. Zahlreiche, weltweit ange-
meldete Patente belegen unseren Anspruch, stets bessere
und technologisch flihrende Produkte zu entwickeln.

Unser Unternehmen ist mit hochqualifizierten Ingenieuren,
leistungsféhigen 3D-CAD-Systemen und modernsten FEM
Berechnungs-Hilfsmitteln in den Entwicklungs- und Kons-
truktionsabteilungen bestens gerlstet, um unseren Kunden
effektive Losungen zu bieten.

Experten fiir alle antriebstechnischen Fragen

Nutzen Sie unser Know-how, erworben durch jahrzehnte-
lange Erfahrung mit Entwicklung, Fertigung und Applikation
von antriebstechnischen Produkten. Unsere Experten in
Konstruktion und Entwicklung beraten Sie personlich und
kompetent bei der Auswahl und Dimensionierung lhrer
optimalen Antriebslésung.

Vom Prototyp zur Serienreife

Kein mayr®-Produkt wird fiir den Markt
freigegeben, bevor es in extremen Dauer-
versuchen seine Funktionsfihigkeit und
Zuverlassigkeit unter Beweis gestellt hat.

So vielseitig wie die Produktpalette ist auch das Spektrum
der Prifstande:

O Reibleistungsprifstande

O \VerschleiBprifstande

O Schallmessraum mit hochgenauen

Prifgeraten

Drehmoment-Priifstadnde bis 200.000 Nm

StoB- und Wechsellastpriifstande
Kraftprifstédnde

Prifsténde fir Linearbewegungen
Dauerleistungsprifstédnde
Magnetfluss-Messpriifstdénde
Hochgeschwindigkeitspriifstand bis 20.000 min-'
Versatz- und Verwinkelungspriifstand
Belastungs- und Messpriifstande fur
Gleichstrommotoren
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Produktdaten rund um die Uhr

Unsere Web-Site bietet lhnen detaillierte Informationen
24 Stunden am Tag, 365 Tage im Jahr ohne Wartezeit. Dort
finden Sie nicht nur aktuelle Kataloge und technische Doku-
mentationen, sondern auch CAD-Dateien unserer Produkte
zur kostensparenden Konstruktion.

Ihr zuverldssiger Partner

Darstellung der Spannungsver-
laufe in einer spielfreien Wellen-
verbindung
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Unibertroffenes Standardprogramm

Wir bieten Ihnen bei Sicherheitskupplungen, Sicherheits-
bremsen, spielfreien Wellenkupplungen und hochwertigen
Gleichstromantrieben eine vollstdndige Produktpalette mit
markt- und branchenoptimierten Ausfihrungen und Bau-
formen.
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Weltweit prasent

Unser Vertriebs- und Servicenetz wéachst standig. Wir
garantieren Ihnen und lhren Kunden fast tUberall auf der Welt
lokale Présenz. Mit acht Niederlassungen in den L&ndern
Frankreich, Schweiz, Italien, England, Polen, USA, Singapur
und China sowie rund 30 weiteren Vertretungen und acht
AuBenbiiros in Deutschland sind wir in allen wichtigen
Industriegebieten vor Ort fur Sie da.

Total Quality Management

Produktqualitat

Damit Sie sich 100%ig auf unsere mayr®-Produkte verlassen
koénnen, verldsst jede Lieferung unser Haus erst nach
sorgféltiger Qualitédtskontrolle. Auf Wunsch stellen wir lhre
Kupplungen und Bremsen exakt auf die geforderten Werte
ein und bestdtigen die Produkteigenschaften mit einem
Prifprotokoll.

Qualitdtsmanagement

Der Begriff Qualitat bezieht sich bei mayr® auf Produkt und
Dienstleistung. Die Zertifizierung unseres Qualitdtsmanage-
ments bestatigt das Qualitatsbewusstsein unserer Mitar-
beiter in allen Ebenen des Unternehmens.

Unser integriertes Managementsystem ist nach DIN EN
1ISO 9001:2000 (Qualitét) und DIN EN ISO 14001 (Umwelt)
zertifiziert und entspricht den Anforderungen der OHSAS
18001/OHRIS (Arbeitsschutz).

Individuelle und flexible Logistik

Flexible und bestens ausgebildete Mitarbeiter sorgen daftr,
dass |hre Bestellung termingerecht und mit optimal abge-
stimmter Versandart ausgeliefert wird. Selbstversténdlich
bertcksichtigen wir dabei Ihre individuellen Verpackungs-
und Versandvorschriften. Unser modernes Hochregallager
hélt unsere breite Standard-Produktpalette permanent fir
Sie verfugbar.

Und wenn es einmal richtig i || || ||||
schnell gehen muss, nutzen maw || |||
Sie bei Basisprodukten ein- . | I
fach unseren in der Bran- fliit |||||
che einmalig schnellen Lie- | | || || ||\
ferservice. il ||||‘ ||
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ROBA®-DSM - das messende Maschinenelement

Die drehmomentmessende Wellenkupplung ROBA®-DSM basiert auf der bewéhrten spielfreien Lamellen-
paketkupplung ROBA®-DS. Der Einsatzbereich dieser Drehmoment-Messkupplung reicht vom Priifstands-
bau iiber den Einsatz bei Serienmaschinen bis zum Condition Monitoring. Das System erméglicht eine
einfache Zustandsiiberwachung von Maschinen und Anlagen. Mit den Daten aus der Kupplung lassen sich

Maschinen optimal auslasten.

Wertvolle Daten fiir hochste Produktivitat

Die ROBA®-DSM (iberwacht Maschinen und zeichnet die
Messwerte auf V. Aus diesen Daten kénnen fir den An-
wender wichtige Informationen gewonnen werden:
® | eistungsdaten der Maschine
® unzuldssige Betriebszustédnde auBerhalb der Spezifikation
(im Falle eines Defektes oder Reklamation)
® Nutzung beziehungsweise Laufzeit der Maschine
® Aktuelle Betriebszusténde und Zustands-
anderungen der Maschine fur vorbeugende Wartung

® dynamische Wartungsintervalle in
Abhéngigkeit von der Nutzung

Highlights und Systemvorteile
® direkte PC-Anbindung méglich (USB-Anschluss)

® Software zur Visualisierung der Messwerte optional
verflgbar

lagerloser Einsatz

weiter Temperaturbereich von -20 ° bis +70 °

einfache Montage und Einrichtung

geringer Platzbedarf am Antriebsstrang,

keine Drehmomentstitze ndtig

® unempfindlich gegentber Vibrationen und
Abstandsanderungen am Energiegeber

® industrietaugliches Gehduse und Steckverbinder
(spritzwassergeschitzt)

® hohe Messrate von 7000 Messungen pro Sekunde
erlaubt Erfassung hochdynamischer Lasten

® batterieloser Betrieb des Dehnungsaufnehmers

Uber kontaktlose Energieversorgung

Bestellnummer

NABE 1
Passfedernabe Standard (Bild 7) 0
Passfedernabe groB (Bild 8)
Spannringnabe / Klemmung auBen (Bild 9)
Klemmringnabe (Bild 11)
Klemmnabe (Bilder 1, 3 und 12)
Flansch (Bild 13)
Halbschalennabe ® (Bild 14)
Spannringnabe groB (Bild 10)
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GroBe
16 bis 160

Beispiel: 16 / 971.005 / Nabe 1 - ¢ 25 "7/ Nabe 2 - ¢ 30 H?

Bild 1
£1r G =
g@J 01 Nm ¢) mayr
— Ihr zuveridssigor Parner
i — dETh i s
| e S = -__.‘J/ \\-m = e ,../ \_,/
Bild 2
NABE 2
0 Passfedernabe Standard (Bild 7)
1 Passfedernabe groB3 (Bild 8)
2 Spannringnabe / Klemmung auBen (Bild 9)
4 Klemmringnabe (Bild 11)
5 Klemmnabe (Bilder 1, 3 und 12)
6 Flansch (Bild 13)
8 Halbschalennabe (Bild 14)
9 Spannringnabe groB (Bild 10)
\Y
A A
Bohrung? Bohrung?
Nabe 1 o Nabe 2 o
(siehe MaBlisten (siehe MaBlisten
Seiten 8 - 9) Seiten 8 - 9)

1) Aufzeichnung der Messwerte nur unter Zuhilfenahme einer entsprechenden Software mdglich

2) Standard H7, andere Passungen mdglich

3) Bei Type 971.885 (beidseitige Halbschalennabe) ist eine radiale Montage/Demontage nicht mdglich, da die Naben winkelversetzt sind.
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ROBA®-DSM
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Bild 3: Type 971.555 (andere Befestigungsvarianten siehe Seiten 7 — 9)

max. A

. GroBe
Technische Daten und Hauptabmessungen - = — =
Nennmoment "2 Tt [Nm] 190 450 800 1600
StoBmoment ¥ T [Nm] 285 675 1200 2400
Bruchmoment Tes [Nm] 570 1350 2400 4800
minimale Nabenbohrung Type 971.555 (Bilder 1 und 3) 49 dy in [mm] 20 25 32 40
maximale Nabenbohrung Type 971.555 (Bilder 1 und 3) 99 Ay [mm] 45 60 90 100
maximale Drehzahl N [min] 9500 7000 5100 4300
L. zul. Axialversatz 18 AK, [mm] 0,8 1,1 1,5 1,7
Zulassige 2ul. Winkelversatz 9 AK mm] 0.7 0.7 0,7 0.7
Verlagerungen © :
zul. Radialversatz ? AK [mm] 1,1 1,3 1,6 1,8
. Gesamttorsionssteifigkeit [10° Nm/rad] 36,2 114,3 320 585
Federsteifen — :
winklige Federsteife [Nm/rad] 229 298 1089 1990
Massentragheitsmomente J [10-3kgm?] MaBe [mm]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160 Wellenverlagerung. Bei wechselnder
Belastungsrichtung sind max. 60% des
Klemmnabe 919 0,74 3,64 16,94 34,32 A 55,5 63,7 74,3 875 angegebenen Nennmomentes zulissig.
Lamellenpaket 0,08 026 1,19 3,27 D 77 104 143 167 3) Guiltig bei gleichbleibender Belastungs-
Adaptionsflansch 0,38 1,67 7,06 1536 D, 82 110 150 175 richtung, max. Lastspiele < 10°.
4) Bohrungsabhéngige Ubertragbare
Dehnungsaufnehmer 0,51 2,21 7,97 20,04 19 40 55 75 85 Drehmomente siehe Seite 10.
1 54 64 72 78 5) Technische Daten alternativer Befesti-
. 5 gungsvarianten siehe Seiten 8 - 9.
Gewichte [kg] Ie 84 104 122 136 6) Die zulassigen Verlagerungen durfen
GréBe 16 40 100 160 L® 178,2 230,8 292 329,2 nicht gleichzeitig die maximalen
Werte erreichen.
Klemmnabe ¥ 073 205 482 694 S 71 84 10 116 | 7 pic Werte beziehen sich auf
Lamellenpaket 0,08 0,15 035 0,67 Kupplungen mit 2 Lamellenpaketen.
: 2) Gultig bei wechselnder Belastungsrich- 8) Nur als statischer bzw. quasistatischer
Adaptionsflansch 0,43 1,11 2,44 3,89 tung sowie bei max. zuldssiger Wellen- Wert zuldssig.
Dehnungsaufnehmer 0,58 1,34 2,91 4,27 verlagerung. 9) Die Werte beziehen sich auf 1

1) Andere Drehmomente und BaugréBen auf Anfrage.

Fur Halbschalennaben (Type 971.8_5) gilt:

Giiltig bei gleichbleibender Belastungs-

richtung sowie bei max. zuléssiger

Lamellenpaket.
10) Massentragheitsmomente und
Gewichte gelten fir Maximalbohrung.
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ROBA®-DSM Messsystem

ROBA®-DSM Empfanger

Der ROBA®-DSM Empfanger stellt die kontaktlose Verbin-
dung zum Dehnungsaufnehmer her und versorgt diesen
Uber den ROBA®-DSM Stator mit Energie.

ROBA®-DSM Stator

Der Stator ist mittig zum Dehnungsaufnehmer auszurichten.
Derradiale Abstand kann zwischen 1 mmund 5 mm betragen.
Bei richtiger Montage leuchtet nach Anlegen der Spannung
die LED am ROBA®-DSM Empfanger griin und signalisiert
korrekte Dateniibertragung. Zur Uberpriifung wird der Deh-
nungsaufnehmer langsam um 360° gedreht.

Leuchtet die LED an verschiedenen Winkelstellungen rot so
ist ein anderer Montageplatz fir den ROBA®-DSM Empfan-
ger zu wahlen.

Technische Daten

Versorgungsspannung: 24 VDC (10 %)

Max. Stromaufnahme: 1A

Messsignalausgang: 0 ... £10 V (Drehrichtung rechts
positiv, 10 V bezogen auf T,,)

Nenntemperaturbereich: -20 °C bis +70 °C

Temperaturdrift Nullpunkt: 0,04 % v.E./K
Temperaturdrift Messwert: 0,03 % v.E./K
Max. Gesamtfehler: <1 % v.E. (< 0,5 % Uber USB)

Bandbreite: 3 kHz (-3 dB)
Max. dyn. Belastung: 100 % von T,
Schutzart: Empfénger/Stator IP65

Dehnungsaufnehmer IP52
0...n__ (Tech. Daten, Seite 5)

max

Zulassige Drehzahl:

Ihr zuverlassiger Partner

Elektrischer Anschluss (Bild 4)

O Der ROBA®-DSM Empfanger wird werksseitig mit einem
fest installierten M12-Stecker 4-polig, A-kodiert, ausge-
rustet.

O Die Spannungsversorgung erfolgt tber
Pin1=+24V +10 % und
Pin 3 = GND.

O Das Ausgangssignal wird an
Pin 4 = Ua Drehmoment 0 ... =10V und
Pin 2 = GND bereitgestellt.

Q Uber die USB-Buchse kénnen mit der mayr®-Software
die digitalen Messdaten direkt in einen PC eingelesen
werden.

Q Durch die USB-Buchse kénnen mit der Service-Software
auch die Funk-ID und der Funkkanal eingestellt sowie
die Offsetkompensation durchgefiihrt werden.

Empfohlenes Zubehor (bitte mitbestellen)

AnschluBkabel, 4adrig, geschirmt, 3 m lang
Artikel-Nr. 8233264

USB-Kabel, Bajonet-VerschiuB, IP65, 2 m lang
Artikel-Nr. 8233265

Nur mit Originalzubehér hat der Empfanger auch bei angeschlossenem USB-
Kabel die Schutzklasse IP65. Nicht originale Mini-USB-Stecker sind unter
Umstanden mechanisch nicht kompatibel.

Empfanger

M8-Buchse
M12-Stecker, 4-polig

24V
——GND
Stator
———0..+10V
)}———GND
. Bild 4
MaBbild
Q =y
E‘ 3 - \\ USB-Buchse BN
m_?a_yr Empfanger [
i 2x Langloch
2 fiir M4
Montagep[gtte S Montageplatte “ﬁ“ 7
(kundenseitig) \ (kundenseitig) \; |
i | 0
f o /1 Lo
Stator Spannungsversorgung q ] —
M~ 0 s
& |
. N
o~ Kabellange Ausgangssignal -
Bild 5 2000 mm

84
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ROBA°®-DSM Konfigurationsmoglichkeiten/Standard-Bauformen

Passfedernabe
Type 971.0_5

Passfedernabe
groB

Type 971.1_5

Spannringnabe
Klemmung auBen

Type 971.2_5

Klemmringnabe
Type 971.4_5

Klemmnabe
Type 971.5_5

Flansch
Type 971.6_5

Halbschalennabe
Type 971.8_5

Spannringnabe
groB3

Type 971.9_5

Bild 6
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Passfedernabe
Type 971._05

Passfedernabe
groB3

Type 971._15

Spannringnabe
Klemmung auBen

Type 971._25

Klemmringnabe
Type 971._45

Klemmnabe
Type 971._55

Flansch
Type 971._65

Halbschalennabe
Type 971._85

Spannringnabe
groB3

Type 971._95

EAS®-HSC
Sicherheits-

kupplung
optional méglich
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Passfedernabe
' MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-® kgm?]
J s GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
N d 16 25 35 40 Nabe” 027 1,16 6,18 12,51
== d_.. 32 5 70 80
D 77 104 143 167 )
d, 50 70 100 115 Gewicht [kg]
ol ol<° L 1782 2308 292 3292 EIREC) I GO R WSO O IR GD
SIESES ¥ I 0 55 75 85 Nabe " 0,46 1,02 2,83 4,25
S 71 8,4 10 11,6 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fur
% U 7 8 10 12 Maximalbohrung.
Bild 7
Passfedernabe groB3
I MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-2 kgm?]
1 .S GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
d,,, 30 45 65 75 Nabe? 086 389 1812 36,00
= d,,., 4 65 95 110
I D 77 104 143 167 .
L 1782 2308 202 3292 Gew'fht kgl
8 8" H; I 40 55 75 85 GroBe 16 40 100 160
s 71 8.4 10 16 Nabe " 0,87 2,08 4,94 7,23
i 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fur
m Maximalbohrung.

Bild 8

Spannringnabe / Klemmung auBen

l MaBe [mm] Massentriagheitsmoment J [10° kgm?]
v GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
— 14 25 35 40 Nabe " 0,27 1,15 559 11,14
[—_— 26 45 55 65
D 77 104 143 167 )
d, 53 74 104 118 Gewicht [kg]
alglw Kk 35 35 55 55 GroBe 16 40 100 160
QR |Q L 1682 210,8 252 2792 Nabe " 0,49 1,03 2,73 3,99
|1 35 45 55 60 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fur
S 71 8,4 10 11,6 Maximalbohrung.
2) Bohrungsabhéngige ubertragbare Drehmomente
u 7 8 10 12 siehe Seite 10.
I, MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-% kgm?]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
g min? 25 40 55 65 Nabe " 0,78 2,88 13,77 27,35
— 45 60 90 100
D 77 104 143 167 A
d 77 100 143 162 Gewicht [kg]
K 35 35 55 55 GroBe 16 40 100 160
L 1782 220,8 262 2992 Nabe " 0,79 1,71 3,92 6,08
I4 40 50 60 70 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fir
S 7,1 8,4 10 11,6 Maximalbohrung.
2) Bohrungsabhéngige ubertragbare Drehmomente
— = u 7 8 10 12 siehe Seite 10.

Bild 10
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Klemmringnabe

oD
D,

ad,

Klemmnabe

Flansch

—

If]

QT

@D
oz

—®

Halbschalennabe

_cﬁ‘
] J;

C T

Bild 11

Bild 12

Bild 13

Bild 14
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MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-2 kgm?]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
dr in? 20 25 32 40 Nabe " 0,63 2,84 13,49 28,71
— 35 45 68 80
D 77 104 143 167 .
D, 73 97 135 158 Gewicht [kg]
L 1782 2308 292 3292 SICEC] IO IRCONS IRITON puicT
| 40 55 75 85 Nabe " 0,76 2,00 4,90 7,61
S 7,1 8,4 10 11,6 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fir
Maximalbohrung.
2) Bohrungsabhangige Ubertragbare Drehmomente
siehe Seite 10.
MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10- kgm?]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
dy in? 20 25 32 40 Nabe " 0,74 3,64 16,94 34,32
dy o 45 60 90 100
D 77 104 143 167 .
L 178,2 230,8 292 329,2 Gewicht [kg]
| 40 55 75 85 GroBe 16 40 100 160
1, 27 39,6 54,5 60 Nabe " 0,73 2,05 4,82 6,94
S 7,1 8,4 10 11,6 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fir
Maximalbohrung.
2) Bohrungsabhangige Ubertragbare Drehmomente
siehe Seite 10.
MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-2 kgm?]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
74 45 65 92 105 Flansch ¥ 0,23 0,89 3,87 9,48
a 6xM8 6xM106xM12 6 xM14
D 77 104 143 167 .
d, 40 60 8 100 Gewicht [kg]
f 4 4 5 5 GroBe 16 40 100 160
L 1282 156,8 182 2152 Flansch? 0,26 0,52 1,16 2,10
S 71 8,4 10 11,6 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fir
TK 62 86 116 140 Maximalbohrung.
u, 15 18 20 28
MaBe [mm] Massentragheitsmoment J [10-2 kgm?]
GroBe 16 40 100 160 GroBe 16 40 100 160
d, .22 18 25 35 40 Nabe " 0,25 1,20 6,31 12,49
dy e 2? 28 40 60 75
D 77 104 143 167 .
d 50 70 100 115 Gewicht [ko]
L 1782 2308 292 3292 aitEel IO WCIONS W OCRS INIC0
| 40 55 75 85 Nabe " 0,47 1,21 3,17 4,45
Ia 31 43 61 69 1) Massentragheitsmoment und Gewicht gelten fir
S 7,1 8,4 10 11,6 Maximalbohrung.
T 7 8 10 12 2) Bohrungsabhéngige Ubertragbare Drehmomente

siehe Seite 10.
3) Mit optionaler Passfedernut nach DIN 6885
moglich.
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Reibschliissig libertragbare Drehmomente von Spannring-, Klemmring-, Klemm- und Halbschalennaben

- bohrungsabhangig
s ) b GroBe K ) b GroBe
pannringnaben Bohrung 16 40 100 160 emmringnaben Bohrung 16 40 100 160
@14 157 - - - @20 126 - - -
, 216 179 - - - g2 138 - - -
& @20 240 - - - @25 168 327 - -
@22 269 - - - @28 201 366 - -
025 312 438 - - @30 216 420 - -
i @28 - 491 - - @32 230 470 785 -
230 - 526 - - @35 251 515 859 -
@32 - 600 - - @38 - 559 932 -
, T, Nm] @35 - 669 1090 - T, [Nm] @40 - 588 1050 1256
238 - 741 1184 - @45 - 661 1240 1413
e 040 - 796 1246 1794 L @50 - - 1378 1680
Es;ﬁzgszzg @42 Achtung! 852 1320 1884 Egﬁ‘;g'gzzg @55 Achtung! - 1516 1940
@45 Zulassige 932 1500 2019 @60 Zulassige - 1654 2117
Drehmomente 350 StoBmomente 1692 2400 DIERETETE @65 StoBmomente 1792 2293
Spannringnaben @55 der eingesetzten 1889 2680 Klemmringnaben @68 der eingesetzten 1874 2399
o @60 KupplungsgréBe - 2967 o @70 KupplungsgréBe - 2470
Giltig far H7 / g6 065 beachten - - 3263 Giltig flir H7 / h6 080 beachten - - 2822
. GroBe GroBe
Spannringnaben groB S R R e K Klemmnaben Boé\;lang 11863 40 100 160
@25 339 - - - e o
028 404 - - - 025 229 604 - -
030 448 - - -
@28 257 677 - -
g2 492 - - @ - 030 275 725 - -
@35 558 - - - 032 293 773 1102 -
038 620 - - - 035 321 846 1205 -
@40 659 873 - - 038 348 918 1309 -
042 694 937 - - 40 367 967 1378 1839
gjg 738 1?22 - Q42 385 1015 1447 1931
L T 45 412 1087 1550 2069
R oo - 048 - 1160 1653 2207
T, [Nm] @50 - 1208 1722 2299
@55 - 1338 2074 - @52 - 1257 1791 2391
Reibschliissig I e = 055 - 1329 1894 2529
iibertragbare oe5 - 2658 3246 060 - 1450 2066 2759
@70 Achtung! - 2943 3618
Drehmomente —— 265 - - 2239 2989
: @75 Zulassige - 3213 3991 768 = - 2342 3127
Spannringnaben @80 StoBmomente 3458 4353
groB @85 der eingesetzten 3666 4695 : s o070 - - 2411 3219
Reibschlissig @75 Achtung! 2583 3449
o @90 KupplungsgroBe 3828 5007 tibertragbare 080 Zuldssige - 9755 3679
Gilltig fir H7 / g6 @100 beachten - - 5497 Drehmomente o8
5 StoBmomente 2927 3909
Klemmnaben @90 der eingesetzten3100 4139
GroBe Gililtig fiir H7 / h6 o UETUESL
@100 beachten - - 4599
Halbschalennaben Bohrung 16 40 100 160
218 130 - - -
) @20 144 - - -
fa @22 158 - - -
— @25 180 326 - -
- 028 202 365 - -
- 230 - 391 - -
é 932 - 418 - -
035 - 457 897 -
238 - 496 973 -
T, [Nm] @40 - 522 1025 1218
942 - - 1076 1279
Reibschlissig ggg R 1;23 12;2
ubertragbare 055 Achtung! - 1409 1675
Drehmomente @60 Zulssige - 1537 1827
Halbschalen- @65 StoBmomente - 1979
naben @68 dereingesetzten - 2071
L @70 KupplungsgréBe - 2131
Gultig fur H7 / g6 375 beachten - o084
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Produktubersicht

Sicherheitskupplungen/Uberlastkupplungen

EAS®-compact®/ EAS®-NC

Formschliissige und absolut spielfreie Sicherheitskupplungen
EAS®-smartic®

Kostenglinstige Sicherheitskupplungen mit Schnellmontage
EAS®-Elementekupplung/EAS®-Elemente

Lasttrennende Absicherung von hohen Drehmomenten
EAS®-axial

Exakte Begrenzung von Zug- und Druckkréaften
EAS®-Sp/EAS®-Sm/EAS®-Zr

Restmomentfrei trennende Sicherheitskupplungen mit Schaltfunktion
ROBA®-Rutschnaben

Lasthaltende, reibschliissige Sicherheitskupplungen
ROBA®-contitorque

Magnetische Dauerschlupfkupplungen

U O

U

o U U 0O

Wellenkupplungen

_) smartflex®/primeflex®
Perfekte Prazisionskupplungen fir Servo- und Schrittmotoren
-1 ROBA®-ES
Spielfrei und ddmpfend fir schwingungskritische Antriebe
_| ROBA®-DS/ROBA®-D
Spielfreie, drehsteife Ganzstahlkupplungen
| ROBA®-DSM
Kostenglinstige Drehmoment-Messkupplungen

Elektromagnetische Bremsen/Kupplungen

ROBA-stop® Standard

Multifunktionale Allround-Sicherheitsbremsen
ROBA-stop®-M Motorbremsen

Robuste, kostengtlinstige Motorbremsen
ROBA-stop®-S

Wasserdichte, robuste Monoblockbremsen
ROBA-stop®-Z/ROBA-stop®-silenzio®
Doppelt sichere Aufzugsbremsen
ROBAP®-diskstop®

Kompakte, flisterleise Scheibenbremsen
ROBAP®-topstop®

Bremssysteme flir schwerkraftbelastete Achsen
ROBAP®-linearstop

Spielfreie Bremssysteme fiir Linearmotorachsen
ROBAP®-guidestop

Haltebremse fir Profilschienenfihrungen
ROBATIC®/ROBA®-quick/ROBA®-takt
Arbeitsstromkupplungen und -bremsen, Kupplungsbremsaggregate

[ T 0 A

U o o

O

Gleichstromantriebe

1 tendo®-PM

Permanentmagneterregte Gleichstrommotoren
1 tendo®-SC

1- und 4 Quadranten-Transistorregler
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‘ ’ Stammbhaus

Chr. Mayr GmbH + Co. KG
EichenstraBe 1, D-87665 Mauerstetten

Tel.: +49 83 41/8 04-0, Fax: +49 83 41/80 44 21
www.mayr.com, E-Mail: info@mayr.com

Service Deutschland

Baden-Wiirttemberg
Esslinger StraBe 7

70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel.: 07 11/4596 01 0

Fax: 07 11/45 96 01 10

Hagen

Im Langensttick 6
58093 Hagen

Tel.: 02331/78030
Fax: 023 31/78 03 25

Niederlassungen

China

Mayr Zhangjiagang

Power Transmission Co., Ltd.
Changxing Road No. 16,
215600 Zhangjiagang

Tel.: 05 12/58 91-75 65

Fax: 05 12/58 91-75 66
info@mayr-ptc.cn

Singapur
Mayr Transmission (S) PTE Ltd.

No. 8 Boon Lay Way Unit 03-06,

TradeHub 21
Singapore 609964

Tel.: 00 65/65 60 12 30
Fax: 00 65/65 60 10 00
info@mayr.com.sg

Vertretungen

Australien

Regal Beloit Australia Pty Ltd.
19 Corporate Ave

03178 Rowuville, Victoria
Australien

Tel.: 03/92 37 40 00

Fax: 0 3/92 37 40 80
salesAUvic@regalbeloit.com

Polen

Wamex Sp. z 0.0.

ul. Pozaryskiego, 28
04-703 Warszawa

Tel.: 022/6 1590 80
Fax: 022/8 1561 80
wamex@wamex.com.pl

Weitere Vertretungen:

Bayern

EichenstraBe 1

87665 Mauerstetten
Tel.: 08341/8041 04
Fax: 0 83 41/80 44 23

Kamen

Llnener StraBe 211
59174 Kamen

Tel.: 023 07/23 63 85
Fax: 023 07/24 26 74

GroBbritannien

Mayr Transmissions Ltd.
Valley Road, Business Park
Keighley, BD21 4L.Z

West Yorkshire

Tel.: 015 35/66 39 00

Fax: 0 15 35/66 32 61
sales@mayr.co.uk

Schweiz

Mayr Kupplungen AG
TobelackerstraBe 11

8212 Neuhausen am Rheinfall
Tel.: 052/6 74 08 70

Fax: 0 52/6 74 08 75
info@mayr.ch

Indien

National Engineering
Company (NENCO)
J-225, M.I.D.C.
Bhosari Pune 411026
Tel.: 020/27 13 00 29
Fax: 020/27 13 02 29
nenco@nenco.org

Siidkorea

Mayr Korea Co. Ltd.

Room No.1002, 10th floor,

Nex Zone, SK TECHNOPARK,
77-1, SungSan-Dong,
SungSan-Gu, Changwon, Korea
Tel.: 055/2 62-40 24

Fax: 0 55/2 62-40 25
info@mayrkorea.com

O mayr

Ihr zuverlassiger Partner

Chemnitz

Bornaer StraBe 205
09114 Chemnitz

Tel.: 0371/474 18 96
Fax: 03 71/4 74 18 95

Nord

Schiefer Brink 8
32699 Extertal

Tel.: 057 54/9 2077
Fax: 0 57 54/9 20 78

Frankreich

Mayr France S.A.
Z.A.L. du Minopole

BP 16

62160 Bully-Les-Mines
Tel.: 03.21.72.91.91
Fax: 03.21.29.71.77
contact@mayr.fr

USA

Mayr Corporation

4 North Street
Waldwick

NJ 07463

Tel.: 201/4 45-72 10
Fax: 2 01/4 45-80 19
info@mayrcorp.com

Japan

MATSUI Corporation
2-4-7 Azabudai
Minato-ku

Tokyo 106-8641

Tel.: 03/35 86-41 41

Fax: 03/32 24 24 10
k.goto@matsui-corp.co.jp

Taiwan

German Tech Auto Co., Ltd.
No. 28, Fenggong Zhong Road,
Shengang Dist.,

Taichung City 429, Taiwan R.O.C.

Tel.: 04/25 15 05 66
Fax: 04/25 152413
abby@zfgta.com.tw

Franken

Unterer Markt 9
91217 Hersbruck

Tel.: 09151/81 48 64
Fax: 091 51/81 62 45

Rhein-Main
Hans-Bockler-StraBe 6
64823 GroB-Umstadt
Tel.: 060 78/7 82 53 37
Fax: 0 60 78/9 30 08 00

Italien

Mayr ltalia S.r.l.

Viale Veneto, 3
35020 Saonara (PD)
Tel.: 049/8 791020
Fax: 049/8 79 10 22
info@mayr-italia.it

Niederlande

Groneman BV

Amarilstraat 11

7554 TV Hengelo OV

Tel.: 074/2 55 11 40

Fax: 074/2 55 11 09
aandrijftechniek@groneman.nl

Tschechien

BMC BALTAS s. r. o.
Hviezdoslavova 29 b
62700 Brno

Tel.: 05/45 22 60 47
Fax: 05/45 22 60 48
info@bmcbaltas.cz

Benelux-Staaten, Brasilien, Danemark, Finnland, Griechenland, Hongkong, Indonesien, Israel, Kanada, Malaysia,
Neuseeland, Norwegen, Osterreich, Philippinen, Polen, Ruméanien, Russland, Schweden, Slowakei, Slowenien,
Spanien, Thailand, Tschechien, Tiurkei, Ungarn

Die komplette Adresse lhrer zustdndigen Vertretung finden Sie unter www.mayr.com im Internet.
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