Einbau- und Betriebsanleitung flr
ROBA®-contitorque Type 150._ 00 GroRe 1 -5 (B.150.00.D)

Bitte die Betriebsanleitung sorgfaltig lesen und be achten!

Nichtbeachtung fiihrt méglicherweise zu Funktionsstérungen bzw. zum Ausfall der Kupplung und den damit verbundenen Schéaden

Sicherheitshinweise

Die vorliegende Einbau- und Betriebsanleitung (E+B) ist Bestandteil der Kupplungslieferung.
Bewahren Sie die E+B stets gut zuganglich in der Nahe der ROBA®-contitorque auf.

Die Inbetriebnahme des Produkts ist solange untersagt bis sichergestellt wurde, dass alle anzusetzenden EU-
Richtlinien, Direktiven an der Maschine oder Anlage, in der das Erzeugnis eingebaut ist, erfillt sind.

Die ROBA®-contitorque entsprechen den zum Zeitpunkt der Drucklegung der Einbau- und Betriebsanleitung bekannten
Regeln der Technik und gelten zum Zeitpunkt der Auslieferung grundsétzlich als betriebssicher.

Basierend auf der ATEX-Richtlinie ist dieses Produkt ohne Konformitatsbewertung nicht geeignet zum Einsatz in explo-
sionsgefahrdeten Bereichen.

Gefahr!

0 Wenn die ROBA®-contitorque verandert oder umgebaut wurde.
O Wenn die einschlagigen NORMEN der Sicherheit oder Einbaubedingungen nicht beachtet werden.

Schutzmaflnahmen durch den Anwender

O Abdecken sich bewegender Teile zum Schutz gegen Quetschen, Erfassen und das Auftreffen von Fremdkoérpern.

O Im Schlupfbetrieb erwarmt sich die ROBA®-contitorque. Das Gehause der ROBA®-contitorque nicht beriihren =>
sonst besteht Verbrennungsgefahr.

0 Die ROBA®-contitorque arbeitet mit starken Magnetfeldern, welche elektronische oder mechanische Gerate storen
bzw. zerstoren kdnnen. Dies gilt insbesondere auch fir Herzschrittmacher. Gespeicherte Daten auf Kreditkarten,
Festplatten oder Disketten kdnnen durch die Magnetfelder geléscht werden.

Damit diese Effekte verhindert werden ist ein entsprechend groRer Sicherheitsabstand zur ROBA®-contitorque von
mehr als 0,2 Metern einzuhalten.

0 Die ROBA®-contitorque keinen stoRartigen Belastungen aussetzen, da die Magnete splittern und Personen verlet-
zen konnen.

O Die ROBA®-contitorque darf nicht mit Metallspanen in Kontakt kommen.

0 Die ROBA®-contitorque darf nicht demontiert werden, da aufgrund der starken Magnetfelder Kupplungsteile oder
andere Elemente angezogen werden und hierbei Quetschverletzungen entstehen kdnnen.

Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden dirfen nur qualifizierte und geschulte Personen unter Ein hal-
tung der geltenden Normen und Richtlinien an den Ge  raten arbeiten. Vor der Installation und Inbetriebn ~ ahme ist
die Einbau- und Betriebsanleitung sorgfaltig zu les en.

Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben!

Sicherheits-, Hinweis- und Verbotszeichen

Achtung!
Verletzungsgefahr fir Menschen und
Beschéadigung an der Maschine mdglich.

Achtung!
Verletzungsgefahr fiir Personen im speziel-
len durch hei3e Oberflachen.

Hinweis! Achtung!
Hinweis auf wichtige zu beachtende Gefahrdung fur Personen mit
Punkte. Herzschrittmacher.
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Teileliste (Es sind nur mayr © Originalteile zu verwenden)

Aufbau und Funktion

Die ROBA"-contitorque kann als lasthaltende Uberlastkupplung
oder Bremse in Maschinenantrieben eingesetzt werden.

Die Antriebseite der ROBA"-contitorque setzt sich aus einer
Nabe (1) mit Permanentmagneten (2) zusammen.

Die Antriebswelle ist mit der Nabe (1) Uber eine Passfeder ver-
bunden.

Die Abtriebseite der Kupplung besteht aus einem Stellring (3) mit
Hysteresematerial (4) und einem Flansch (6). Der Stellring (3)
wird auf den Flansch (6) geschraubt und mit den Klemmschrau-
ben (9) gesichert. Abtriebselemente kdnnen an den Flansch (6)
geschraubt und zentriert werden.

An- und Abtriebseite sind drehbar mit Hilfe des Walzlagers (5)
verbunden. Das Walzlager (5) wird axial mit dem Sprengring (7)
und dem Sicherungsring (8) gehalten.

Im Normalbetrieb wird das Drehmoment durch Magnetkréfte
beriihrungslos und synchron von der Antriebseite auf die Ab-
triebseite Ubertragen.

Bei Uberlast schlupft die Kupplung durch, d. h. Antrieb- und
Abtriebseite bewegen sich mit einer Relativdrehzahl der sog.
Schlupfdrehzahl zueinander. Das Kupplungsdrehmoment ist bei
Uberlast gleich dem eingestellten Drehmoment.

Hinweis!
Bei steigenden Relativdrehzahlen ns erhoht
sich das eingestellte Drehmoment T, der

Kupplung (siehe Diagramm 1). Genaue
Werte zur Drehmomentcharakteristik beim
Hersteller anfragen.

Drehmomentcharakteristik

Diagramm 1

Das Hysteresematerial (4) wird von den Permanentmagneten
des Magnetteils (2) standig ummagnetisiert.

Dabei entsteht eine Verlustleistung, welche in Form von Warme
an die Umgebung abgegeben werden muss.

Prazisierte Angaben hierzu erhalten Sie nach Ricksprache mit
dem Werk.

Hinweis!
Bei Uberschreiten der zulassigen Verlust-
leistung wird die ROBA"-contitorque (iber-

Pos. | Benennung
lastet
1 Nabe => Zerstorung der Permanentmagnete
— => Kupplung muss thermisch ausgelegt
2 Magnetteil mit Permanentmagneten werden (siehe Absatz thermische
. Auslegung Seite 3).
3 | Stellring el )
4 | Hysteresematerial )
- Lieferzustand
5 | Walzlager
Die ROBA"-contitorque Type 150._00 wird komplett montiert
6 Flansch geliefert.
) Die Drehmomenteinstellung ist typenbezogen und entspricht der
7 | Sprengring jeweiligen kundenseitigen Bestellangabe.
8 Sicherungsring ngIaieI?g)nBA -contitorque wird serienméaRig mit Fertigbohrung
9 Klemmschraube Die Bohrungspassung der Nabe (1) ist standardmafig H7.
Die Nabennutbreite (1) weist bei DIN 6885/1 eine Toleranz von
10 | Stellschraube JS9 auf, bei DIN 6885/3 betragt die Toleranz J9.
Bei den Wellen werden k6-Passungen vorgeschrieben.
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Thermische Auslegung der Kupplung
<30 s fur GroRe 1

v ==V <Py < 25 s fir GroRe 2

’ < 20 s fur GroRe 3

mit V = -5 und ts? < 15 s fiir GroRe 4

tzy. <10 s fur GréRe 5
Verlustleistung der Kupplung/Bremse [W]

B
<
In

Py zul zulassige Verlustleistung der
Kupplung/Bremse[W]
T = Drehmoment der Kupglung/Bremse [Nm]
Ns = Schlupfdrehzahl [min™]
= Verkleinerungsfaktor [-]
ts = Schlupfdauer [s]
tz. = Zyklusdauer [s]

D giiltig bei Maximalmomenteinstellung fur Type 150.200 und

Schlupfdrehzahl ng = 3000 min™.
Bei anderen Drehmomenten und Schlupfdrehzahlen, Werte fur ts beim
Hersteller anfragen.

" Fur Dauerschlupfbetrieb gilt: V =1 "

Folgendes Diagramm zeigt die Betriebskennlinie der Kupp-
lung und Bremse ROBA ®-contitorque.

Ti Betriebskennlinie

Grenzlinie
far P,

zulassiger
Bereich

Bild 2

Der grune Bereich unterhalb der Grenzlinie von Py, zeigt den
zulassigen Bereich. Liegt der Betriebspunkt im roten Bereich,
(oberhalb der Grenzlinie) wird die Kupplung durch Uberlastung
zerstort.

Berechnungsbeispiel:

Aufschrauben von Verschlusskappen
(Einsatz als Kupplung im Montagezyklus)

- Gegeben:

T =2,5Nm (Aufschraubmoment
Verschlusskappe)

ns =300 min® (Aufschraubdrehzahl)

ts =5s (Schlupfdauer)

tza. =10s (Zyklusdauer)

Einsatztemperatur 40C

- Gesucht:
Py =??? (Verlustleistung Kupplung)
V = t_S = i =05

tZykI 10s —

-1
P = T hg 0= 25Nm BOOmMin ~[0,5 =393W
— 955 9,55 —
Bild 3

- Gewahlt:

ROBAE-contitorque Grol3e 3 Type 150.200
mit Tg= 1,5+ 3 Nm und Py, = 62 W > Py, =39,3W
(Daten aus Katalog)

Wichtige Montagehinweise

O Bohrungen, Gewinde und samtliche Anbauteile mussen fett-
und &lfrei sein.

O Innen- und Au3engewinde der Anbauteile mussen grat- und
spanfrei sein.

O Stellschraube (10) muss beim Aufziehen der Kupplung auf
die Welle geldst sein.

Hinweise!

ROBA"-contitorque so einbauen, dass ein
ungehinderter Warmeaustausch mit der
Umgebung stattfinden kann.
ROBA"-contitorque darf nicht demontiert
werden.

Montage

a) Radiale Befestigung der Kupplung auf Welle

1. Kupplung auf gewiinschtes Drehmoment einstellen
(siehe Seite 4).

2. Passfeder auf gereinigter Welle montieren.

3. Stellschraube (10) I6sen, nur wenn diese zur axialen Fixie-
rung der Kupplung verwendet wird (siehe unten).
Ansonsten Stellschraube (10) komplett demontieren.

4. Kupplung mit geeigneter Vorrichtung auf Welle aufziehen,
wobei die Nabennut (1) mit der Passfeder auf der Welle
axial fluchten muss.

b) Axiale Fixierung der Kupplung auf der Welle

ROBA"-contitorque Type 150._00 kann auf zwei verschiedene
Arten axial auf der Welle fixiert werden.

mit Stellschraube (10), 10 i
Bild 4 \ i

Bild 4

Stellschraube (10) auf Anzugsmomente anziehen siehe Tab. 1

mit Schraube und Pressdeckel
(nicht im Lieferumfanq),
Bild 5

Tabelle 1

Schlusselweite (Pos. 10)  SW 2 2 2 25| 3

Anzugsmoment (Pos. 10) [Nm] 15|115|15|22]|29

c) Befestigung von Abtriebselementen

Abtriebselemente kdnnen auf den Flansch (6) geschraubt und
entweder am Innen-Passdurchmesser H7 oder am Aul3en-
Passdurchmesser h6 zentriert werden.

Fur die Abtriebselemente empfehlen wir Bohrungs-Passungen
von H7 bzw. Zapfen-Passungen von h6 jeweils mit feingedrehter
oder geschliffener Oberflache (Ra = 0,8 um).
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® . .
ROBA ™-contitorque Type 150. 00 GroRBe 1 -5 (B.150.00.D)
Drehmomenteinstellung Tabelle 3
Enthalt die Bestellung keine spezielle Drehmomentangabe, dann . Drehmoment- Maximale
wird die ROBA"-contitorque werkseitig auf das Maximalmoment Grofie i verstellbereich Schrittweite
eingestellt. ;
150.100 0,1 b!s 0,2 Nm 0,05 Nm
S— 1 0,2 bis 0,4 Nm 0,1 Nm
Das eingestellte Drehmoment der 150.200 | 0.4 b!s 0.8 Nm 0.2 Nm
ROBA"-contitorque kann anhand einer 150,100 0,1 bis 0,3 Nm 0,1Nm
Skala, die sich auf der Nabe (1) befindet 2 ’ 0,3 bis 0,8 Nm 0,25 Nm
abgelesen werden (siehe Bild 6). 150.200 08 bis 1.6 Nm 04 Nm
Das Drehmoment der ROBA"-contitorque 150.100 0,1 b?s 0,5Nm 0,2 Nm
darf nur in Schritten verstellt werden (max. 3 0,5 bis 1,5 Nm 0,5Nm
typenabhéngige Schrittweiten siehe Tabel- 150.200 1,5 bis 3 Nm 0,75 Nm
len 3 und 4). Nach jeder schrittweisen 0.2 bis 1 Nm 0.4 Nm
Verstellung muss die Kupplung schlupfen, 4 150.100 — ' :
damit kein pulsierendes Drehmoment auf- 1 bis 3 Nm 1,0 Nm
tritt. Sollte ein pulsierendes Drehmoment 150.200 3 bis 6 Nm 1,0 Nm
auftreten, muss die Kupplung auf Maxi- 0,5 bis 2 Nm 0,5 Nm
malmoment eingestellt und die Nabe (1) 150.100 .
. 5 2 bis 6 Nm 1,0 Nm
relativ zum Flansch (3) um 2 Umdrehungen -
verdreht werden. 150.200 6 bis 12 Nm 1,0 Nm

Vorgehensweise (siehe Bilder 6 und 7):

1) Drei Klemmschrauben (9) soweit zurtickdrehen, bis Stellring
(3) verdreht werden kann.

2) Das Drehmoment darf nur schrittweise verstellt werd en.
Die max. Schrittweite ist in den Tabellen3und 4 d  efi-
niert und vom Drehmomentverstellbereich und der
Kupplungstype abhéangig.

3) Flansch (6) an der Réandelung festhalten und Stellring (3) mit
der Hand soweit verdrehen bis entweder die maximale
Schrittweite nach Tabellen 3 und 4 oder der gewiinschte
Drehmomentwert erreicht ist.

4) Stellring (3) evtl. leicht korrigieren, bis die Markierungsker-
ben des Flansches (6) mit den Klemmschrauben (9) axial
zueinander fluchten.

5) Drei Klemmschrauben (9) handfest anziehen.

6) Nach jeder schrittweisen Verstellung muss die Nabe (1)
relativ zum Flansch (6) um etwa zwei Umdrehungen (= 720°
Drehwinkel) verdreht werden, damit das Hysteresematerial
(4) wieder ummagnetisiert wird.

Hierzu den Flansch (6) drehfest halten und die Nabe (1) mit
einem einstellbaren Stirnlochschlissel (nicht im Lieferum-
fang) verdrehen. Der Stirnlochschlissel wird dabei in die
Axialbohrungen der Nabe (1) gesteckt (siehe Bild 7).

Ist die ROBA"-contitorque bereits in einer Anlage eingebaut,
dann erfolgt die Verdrehung der Nabe (1) nicht mit dem
Stirnlochschlissel, sondern maschinell.

7) Vorherige Schritte 1) bis 6) so oft wiederholen bis das ge-
winschte Kupplungsdrehmoment erreicht ist.

8) Drei Klemmschrauben (9) auf Drehmomentwerte (siehe
Tabelle 2) anziehen.

Tabelle 2

GroRe 1 2 3 4 5

Schlisselweite (Pos. 9) SW 2 2 | 252525

Anzugsmoment (Pos. 9) [Nm] 15(15(22(22] 22

Klemmschraube (9) Markierungs-

kerbe

Stellring (3)
«— Flansch (6)

Nabe (1) Mariki
arkie-
rungs-
kerbe

Skala Klemmschraube (9)

Bild 6

Stirnlochschlissel

Flansch (6)
Nabe (1)

mit Axialbohrungen

Bild 7
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(B.150.00.D)

Wartung

Die Drehmomentubertragung erfolgt beriihrungslos, somit erfor-
dert die ROBA"-contitorque keine besonderen Wartungsarbei-
ten.

Das Walzlager (5) ist abgedichtet und mit einer Fettfullung auf
Lebensdauer geschmiert.

Lediglich bei sehr starkem Staub- und Schmutzanfall oder bei
extremen Umgebungsbedingungen kénnen besondere War-
tungsarbeiten erforderlich werden.

In diesem Falle bitten wir um Ricksprache mit dem Werk.

Entsorgung

Die Bauteile der ROBA”-contitorque miissen aufgrund der ver-
schiedenen Werkstoffkomponenten getrennt der Verwertung
zugefuhrt werden.

Alle Stahlbauteile: Stahlschrott
(Schlussel Nr. 160117)
Alle Aluminiumbauteile: Nichteisenmetalle
(Schlussel Nr. 160118)
Alle Magnetbauteile: Stahlschrott

(Schlussel Nr. 160117)

07/04/2010 TK/OF Chr. Mayr GmbH + Co. KG
Eichenstral3e 1
D-87665 Mauerstetten
Seite 5von 5 Germany

Tel.: 08341/ 804-0
Fax: 08341 / 804-421
http://lwww.mayr.de

eMail: info@mayr.de

mayr

Antriebstechnik



